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Estadístics:  “senyal /soroll” o “diferència / s.e.”  segueixen una N  o  tν                     “quocient variàncies” segueixen una  𝜒ఔଶ    o  Fν 
  

Paràmetre Estadístic (i se*) Premisses   Distribució Interval de Confiança (1-)%  (risc %) 

 𝑍 ൌ 
ሺ𝑦 െ 𝜇ሻ
𝜎 √𝑛⁄

ൌ
ሺ𝑦 െ 𝜇ሻ
𝑠𝑒

 
[  Y ~ N 

o  n “gran”  ] 
i   coneguda 

Z ~ N(0,1) ሾ𝑦 േ 𝑧ଵିఈଶ
  𝑠𝑒ሿ 

 𝑇 ൌ 
ሺ𝑦 െ 𝜇ሻ
𝑠 √𝑛⁄

ൌ
ሺ𝑦 െ 𝜇ሻ
𝑠𝑒

 
 

Y ~ N T ~ tn-1 ሾ𝑦 േ 𝑡௡ିଵ,ଵିఈଶ
  𝑠𝑒ሿ 

 
 

𝑍 ൌ 
ሺ𝑝 െ 𝜋ሻ

ඥ𝜋ොሺ1 െ 𝜋ොሻ 𝑛⁄
ൌ
ሺ𝑝 െ 𝜋ሻ
𝑠𝑒   

𝜋ො  ൌ  𝑃 𝑜 𝜋ො  ൌ  0.5) 

(1-) n  ≈ 5 
 n  ≈ 5 Z ~ N(0,1) ሾ𝑝 േ 𝑧ଵିఈଶ

  𝑠𝑒ሿ 
 

2 
 𝑋ଶ ൌ 

𝑠ଶሺ𝑛 െ 1ሻ
𝜎ଶ

 Y ~ N X 2 ~ 2
n-1 ൥

𝑠2ሺ𝑛 െ 1ሻ
𝜒𝑛െ1, 1െ𝛼/2

2   , 
𝑠2ሺ𝑛 െ 1ሻ
𝜒𝑛െ1,𝛼/2

2 ൩  

1 − 2 

 (o D) 
𝑇 ൌ  ሺௗ

ሜିఓವሻ
௦ವ √௡⁄  = ሺௗ

ሜିఓವሻ
௦௘

    D ~ N 
(2 grups aparellats) T ~ tn-1 ሾ𝑑ሜ േ 𝑡௡ିଵ,ଵିఈଶ

  𝑠𝑒ሿ 

 
1 − 2 

 

𝑇 ൌ  ሺ௬̄భି௬̄మሻିሺµభିµమሻ
௦ඥଵ ௡భ⁄ ାଵ ௡మ⁄

 = ሺ௬̄భି௬̄మሻିሺµభିµమሻ
௦௘

  

𝑠ଶ ൌ
ሺ𝑛ଵ െ 1ሻ𝑠ଵଶ ൅ ሺ𝑛ଶ െ 1ሻ𝑠ଶଶ

𝑛ଵ ൅ 𝑛ଶ െ 2  

Y1 , Y2 ~ N 
1 = 2 desconegudes 
(2 grups independents) 

T ~ tn1+n2-2 ሾ ሺ𝑦ଵ െ 𝑦ଶሻ േ 𝑡ሺ௡ଵା௡ଶିଶሻ,ଵିఈଶ
  𝑠𝑒 ሿ 

1 − 2 
𝑍 ൌ 

ሺ𝑃ଵെ𝑃ଶሻ െ ሺ𝜋ଵ െ 𝜋ଶሻ
𝑠𝑒   

𝑠𝑒 ൌ ඥ𝑃ଵሺ1 െ 𝑃ଵሻ/𝑛ଵ ൅ 𝑃ଶሺ1 െ 𝑃ଶሻ/𝑛ଶ 

(1-) n  ≈ 5 
 n  ≈ 5 

(2 grups independents) 
Z ~ N(0,1) ሾ ሺ𝑃ଵെ𝑃ଶሻ േ 𝑧ଵିఈଶ

  𝑠𝑒 ሿ 

𝜎ଵ   
ଶ  
𝜎ଶ   
ଶ  𝐹 ൌ

𝑠ଵଶ 𝜎ଵଶ⁄  
𝑠ଶଶ 𝜎ଶଶ⁄  Y1 , Y2 ~ N 

(2 grups independents) F ~ Fn1–1,n2–1  ቎
   𝒔𝟏

𝟐

𝒔𝟐
𝟐൘

  𝑭ሺ𝒏𝟏ష𝟏,𝒏𝟐ష𝟏ሻ,𝟏ష𝜶𝟐

  ,
 𝒔𝟏
𝟐

𝒔𝟐
𝟐൘

  𝑭ሺ𝒏𝟏ష𝟏,𝒏𝟐ష𝟏ሻ,𝜶𝟐

቏ 

 
* se (standard error o error tipus) 


